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ОПИСАНИЕ СХЕМЫ И ТРЕБОВАНИЯ К

ИНФОРМАЦИОННОМУ ОБМЕНУ СИСТЕМЫ _________

 «ИНФОТЭКС»

И АРМ ДНЦ СИСТЕМЫ ГИД «УРАЛ-ВНИИЖТ»

(ПРОЕКТ)

I. ЦЕЛЬ И ПРЕДЛАГАЕМЫЙ ПОРЯДОК ВЫПОЛНЕНИЯ РАБОТ.

1. Цель информационного обмена системы СПД ЛП на базе КИ-6М разработки

НПЦ «ИНФОТЭКС» и АРМ ДНЦ системы ГИД «Урал-ВНИИЖТ» состоит в обеспечении

АРМ ДНЦ системы ГИД «Урал-ВНИИЖТ» в режиме реального времени информацией о состоянии всех объектов контроля, которые подключены к системе СПД ЛП на базе КИ-6М разработки НПЦ «ИНФОТЭКС»:

· устройства СЦБ;

· ДИСК;

· ПОНАБ;

· КТСМ;

· САИД;

· другие устройства железнодорожной автоматики.

2. Заказчик в лице __________________ обеспечивает разработчикам –

НПЦ «ИНФОТЭКС» и НПО «ГИД-Урал» финансирование работ по стыковке в размере

согласованных всеми сторонами сумм.


На первом этапе выполняется разработка прикладных программ стыковки

и отладка их на макете. 

Сроки на выполнение работ по стыковке утверждаются ЗАКАЗЧИКОМ в лице

__________________.

· со стороны НПО «ГИД-Урал» 
- 1 месяц.

· со стороны НПЦ «ИНФОТЭКС» 
- _______

Далее определяется опытный полигон в размере 1 диспетчерского участка.

НПО «ГИД-Урал» предлагает участок Архара-Облучье. 

Заказчик обеспечивает финансирование работ по подготовке НСИ и адаптации прикладных программ АРМ ДНЦ ГИД «Урал-ВНИИЖТ» а также пуско-наладочных работ на полигоне и работ по _________________ для НПЦ «ИНФОТЭКС» с учетом командировочных расходов.


После выполнения пуско-наладки начинается период опытной эксплуатации

1-2 месяца. По результатам опытной эксплуатации назначается комиссия с участием 

разработчиков и представителей заказчика для принятия решения о возможности 

эксплуатации АРМ ДНЦ системы ГИД «Урал-ВНИИЖТ» на основе информации с СПД-ЛП

на базе КИ-6М разработки НПЦ «ИНФОТЭКС»

II. ПРЕДЛАГАЕМАЯ СХЕМА ИНФОРМАЦИОННОГО ОБМЕНА.

Для информационного обмена систем предлагается использовать файлы,

которые прикладная программа в составе системы СПД ЛП на базе КИ-6М разработки НПЦ «ИНФОТЭКС» (далее по тексту ИСТОЧНИК) создает и заполняет в режиме реального

времени на сервере ЛВС общего назначения (или на диске ПЭВМ, которая используется в качестве такового).


Прикладная программа сервера сигналов из состава АРМ ДНЦ системы ГИД «Урал-ВНИИЖТ» (далее по тексту ПРИЕМНИК) читает информацию из данных файлов и использует эту информацию для АРМ ДНЦ системы ГИД «Урал-ВНИИЖТ».


1. Режимы создания (открытия) файлов, принципы обмена.

1.1 Соглашение об именах


Файлы для обмена информацией имеют имена «#1SPD.001» и «#2SPD.002» и располагаются в задаваемом в настройке программ каталоге.



1.2 Режимы создания (открытия)


Файлы создаются (открываются) ИСТОЧНИКОМ с режимами:



- OF_READWRITE OR OF_SHARE_DENY_WRITE («22» в 16-чном виде)


Все операции ввода вывода осуществляются с локированием фрагмента файла,

С которым осуществляется операция чтения/записи.



1.3.Структура файла.


Файл начинается заголовком. Далее следуют записи фиксированной длины с данными от объектов контроля.



 1.3.1 Заголовок.

· дата, время начала записи в данный файл 

· – 4 байта

(упакованный формат даты/времени DOS - “DOS data–time
stamp”)

· дата, время окончания записи в данный файл

· – 4 байта

(упакованный формат даты/времени DOS - “DOS data–time stamp”)

· размер одной записи с данными в файле

· – 2 байта

· количество записей с данными, на которое рассчитан

файл





– 4 байта


Поле “дата, время начала записи в данный файл» содержит сведения о

моменте, когда файл стал «текущим» для ИСТОЧНИКА.

Поле «дата, время окончания» записи в данный файл содержит сведения о

моменте, когда ИСТОЧНИК закончил работу с данным файлом. Пока данный файл

является «текущим» для ИСТОЧНИКА, значение данного поля равно нулю.


Информационный обмен ведется через два файла одинаковой структуры.

При отсутствии, файлы создаются ИСТОЧНИКОМ и имеют фиксированный размер. Размер файлов рассчитывается по формуле:

Fsize=Header_Size+Record_size*V, где:

- Fsize 

- размер файла (байтов);

- Header_Size
- размер заголовка (байтов);

- Record_Size
- размер записи (байтов);

- V


- среднее количество кадров СПД за 1 час;

При создании файлов ИСТОЧНИК заполняет каждый из них нулевыми значениями, формирует заголовок и записывает его в оба файла. ИСТОЧНИК не пересоздает ранее

созданные им файлы в процессе работы.

ИСТОЧНИК производит запись в один из файлов («текущий») установленного  количества («V»- см. выше) кадров, после чего начинает работать со вторым файлом. После записи «V» кадров, снова возвращается к первому файлу.

При установлении файла в качестве «текущего», ИСТОЧНИК открывает файл, указывает в заголовке файла время начала работы с данным файлом как с «текущим», а время окончания указывается равным нулю. Когда файл перестает быть «текущим» для ИСТОЧНИКА, ИСТОЧНИК указывает в заголовке время окончания работы с файлом. После чего файл закрывается ИСТОЧНИКОМ.

Операции записи и чтения не синхронизируются по времени, а производятся независимо друг от друга ИСТОЧНИКОМ и ПРИЕМНИКОМ

1.2.3 Структура записи с данными


Каждая запись в файле имеет следующую структуру:

-  дата, время операции записи 


– 4 байта

(упакованный формат даты/времени DOS - “DOS data–time stamp”)

· дата, время события

 


– 4 байта

(упакованный формат даты/времени DOS - “DOS data–time stamp”)

                  -  признак типа информационного кадра

- 1 байт





??? - данные от СЦБ





??? - данные от ДИСКа





??? - данные от ПОНАБа





??? - данные от КТСМ





??? - данные от САИД

· данные 






- ___ байт. 

   Содержит информацию о состоянии контролируемых объектов.


Таким образом, размер 1-й записи  составляет ____ байт. Максимальный размер поля данных определяется максимальным размером логически неделимой порции данных, полученных от контроллера для любого типа информации (максимальный размер информационной части кадра, принимаемого от контроллера).


Кадры меньшей длины дополняются до максимального размера нулевыми значениями после последнего значащего байта данных.

III. ТРЕБОВАНИЯ К ИНФОРМАЦИИ ДЛЯ ВЕДЕНИЯ ГИД-ДНЦ

1. ОБЯЗАТЕЛЬНЫЙ состав сигналов, снимаемых с устройств СЦБ

 1.1.   Занятие   изолированного   участка   (ИУ).
     Под ИУ подразумевается:

    -  путь, стрелочная  и   бесстрелочная  секции,  участок

приближения/ удаления, блок-участок перегона.

     Сигнал должен передаватся  с каждого ИУ,  включенного в

ЭЦ станции, а также с каждого блок-участка перегона (для перегонов,

оборудованных устройствами контроля). Если перегон не оборудован 

устройствами контроля, то должен передаваться сигнал контроля занятости

перегона. Сигнал должен быть активным в течение всего периода занятости контролируемого объекта.

1.2 Показание светофора.

    Сигнал   должен   передаваться   отдельно   для  каждого

светофора   станции. Сигнал должен быть активным в течение всего периода

разрешающего показания.

1.3.  Контроль установки  маршрута.

    Сигнал  должен   быть  активным   с  момента   установки

разрешающего  показания  светофора  -  начала  маршрута,  до

момента  освобождения   ИУ,  предшествующего   ИУ  -   концу

маршрута.  В остальное время сигнал должен быть неактивен.


Сигналы такого типа должны передаваться в ГИД при 

отсутствии на станции контроля положения стрелок.

1.4.  Контроль положения стрелок  "+" ["-"]

     Все  время,  когда  стрелка  находится  в положении "+"

["-"]   сигнал   должен   быть   активен.    Сигнал   должен

     передаваться с каждой стрелки, включенной в ЭЦ станции.

1.5. Направление движения по пути перегона.

   Должен  передаваться  с  момента установления направления

движения до  его изменения.

        2. Временные характеристики получаемой информации

2.1.  Задержки  в  получении  информации  не должны искажать

фактическую  последовательность  событий  по  совокупности

указанных выше обьектов и  не должны  превышать допустимых  

при ведении ГИД погрешностей. Время между действительным событием 

и получением информации о нем в ГИДе не должно превышать 5 сек.

Не реже чем 1 раз в 2.5 мин. необходимо безусловно 

передавать в ГИД информацию о текущем состоянии объектов.

Т.е. независимо от того, изменялось или нет состояние любой из точек, подключенных к станционному контроллеру СЦБ, необходимо сформировать и передать в ГИД кадр, содержащий

сведения о текущем состоянии каждой точки, которая подключена

к этому контроллеру (если такие кадры не формируются самим

контроллером на станции). 

При этом, если запись в файл таких кадров для всех контроллеров начинается одновременно, то последовательная запись в файл большого количества кадров за короткий интервал может привести к ситуации, когда читающая программа может не успеть прочитать какие-либо кадры. 

Для исключения возникновения данной ситуации моменты 

начала отсчета интервала записи таких кадров должны быть разнесены по времени.

2.2.  Каждое  изменение  состояния  контролируемого  обьекта

(ИУ,  светофора,  стрелки,  маршрута,  направления движения)

должно быть  отражено изменением  состояния соответствующего

сигнала.  При  этом   не  допускается  изменение   состояния

контролирующего сигнала  в случае,  когда не  было изменения

состояния контролируемого обьекта ("моргание" сигнала).
-----------------------------------------------------------------------

{******************************************************************}

{ ИНФОТЕКС, РЕТАЙМ по IP, ДЦ "ЮГ"                                  }

{******************************************************************}

CONST
maxIXDataSize = { 255}700; { макс. размер полезных данных от контроллера }

signInDataSCBKadr = 13;                    { признак кадра с данными СЦБ }

TYPE

POneRecIX = ^TOneRecIX;

TOneRecIX =                       { один кадр в файле } RECORD

   tStore:LongInt;               { время записи кадра в файл }

   tEvent:LongInt;             { время возникновения события }

   device:LongInt;                     { номер ? контроллера }

   recSize :Word; { размер "полезной" части этой структуры * }

   dataSign:Byte;                            { признак кадра }

   data:array [0..maxIXDataSize] of Byte;       { данные } END;

{ * под "полезной" частью понимаются все поля структуры, кроме   }

{ незначащих байтов в массиве data. Пишушая файл программа может }

{ пока не заполнять это поле - т.к. макс. полезный размер указан }

{ в заголовке файла.                                             }

{----------------------------------------------------------------

структура данных (data) такова:

Массив данных - последовательность байт.

Биты в байте номеруются от старшего к младшему.

каждому датчику соответствует два последовательных бита.

Возможные их значения:

00 - сигнал "0"

01 - сигнал "1"

10 - состояние датчика неопределено.

11 - датчик "мигает"

------------------------------------------------------------------}

TIXFileHeader =                     { заголовок файла } RECORD
   tStart:LongInt; { время начала очередного сеанса записи в файл }

   tStop :LongInt;            { время окончания очередного сеанса }

   oneRecSize:Word;                         { размер одной записи }

   maxRecQ   :LongInt;  { к-во записей, на которое рассчитан файл }

                                                           END;

{******************************************************************}

